STEROWNIK MOCY

TYPU RPL1

INSTRUKCJA OBSLUGI c E
SZYBKI START

Uwaga! Petna wersja instrukcji jest dostepna do
pobrania na stronie: www.lumel.com.pl

1. ZESTAW STEROWNIKA

1. sterownik RPLT ... 1 szt.
2. karta gwarancyjna..................... oo 1szt,
3. instrukcja obstugi szybki start............ 1 szt.

2. BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

Sterowniki mocy stosowane sg w instalacjach silnoprgdowych, w ktérych wystepuja urzadzenia
pod napigciem mogace stanowi¢ zrédto niebezpieczenstwa. j

Ze wzgledu na bezpieczenstwo personelu powinno sig przestrzegac nastepujacych zasad:

e Urzadzenia moga byc¢ instalowane, obstugiwane oraz konserwowane wytgcznie przez odpo-
wiednio wykwalifikowany personel, posiadajacy niezbedna wiedze o sprzecie.

e Sterownik mocy typu RPL1 powinien by¢ podtaczony do sieci elektroenergetycznej zgodnie z
aktualnie obowigzujacymi przepisami i normami dotyczacymi instalacji elektrycznych, w szcze-
goélnosci dotyczacych ochrony przeciwporazeniowe;.

e Podczas uruchamiania i obstugi sterownika, nalezy stosowac sig do zalecen zawartych w in-
strukcji obstugi (w szczegoélnosci punkty 4, 5 6).

Wykwalifikowany personel to osoby, ktére zaznajomione sg z instrukcja, montazem, uruchomie-
niem i obstuga produktu oraz posiadajg odpowiednie kwalifikacje do wykonania tych czynnosci.

3. OPIS PLYTY CZOLOWEJ
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Diody sygnalizacyjne:
1 - Control - dioda zielona;
gotowosc sterownika do pracy
2 - Load — dioda zielona;
wyzwalanie
3 - Stop - dioda czerwona;

zewnetrzne wstrzymanie wyzwalania
4 - Over Temp. - dioda czerwona;

przekroczenie dopuszczalnej temp.
5-Fuse Fail - dioda czerwona;

przepalenie bezpiecznika

Potencjometr i przetacznik:

6 - Limit — potencjometr; ograniczenie pradu
odbiornika (tylko dla sterowania fazowego)
7 - Span — potencjometr; regulacja wzmocnienia

toru wejsciowego (tylko dla ster. fazowego)
8 - Przetacznik — DIP - SWITCH; do konfiguracji wejsc
analogowych i trybu sterowania

Po zdjeciu ostony, dostepne sg zaciski silnopradowe U1 i U2 (stuza do podtgczenia obwodu
odbiornika), zacisk przewodu ochronnego PE oraz bezpiecznik B1.

4. PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Podtaczenie odbiornika w uktadzie jednofazowym.

Do zaciskéw L1 i N listwy LZ1, nalezy podtaczy¢ zasilanie 230 V/50 Hz.

W przypadku sterowania fazowego (wyk RPL1-1xx) zaciski 81 i 82 uktadu synchronizacji, musza
by¢ podtaczone do obwodu zasilania odbiornika.

W zaleznosci od wykonania:

230 V a.c. — wyk. RPL1-xx1xx,

400 V a.c. — wyk. RPL1-xx2xx,

500 V a.c. — wyk. RPL1-xx3xx.
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a) zasilanie odbiornika UODB=230 V,
zasilanie UUWB=230 V

b) zasilanie odbiornika UODB=400 V,
zasilanie UUWB=230 V

Podtaczenie sygnatéw sterujacych do listwy zaciskowej LZ2.

a) Sterowanie.
- napieciowe In-U: 0...5V, 0...10V,
- pradowe In-l: 0...20mA, 4...20mA,
- impulsowe 0/4...32V; (wejscie napigeciowe 0...5V).
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- z potencjometru; wejécie napieciowe 0...5V.
- wstrzymanie wyzwalania; wejécie STOP (4...8V/5mA). @BHB@BB@@@BHHH
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b) Wyjscie M/S (tylko dla sterowania impulsowego). LV V20222200202

Wyjécie typu ,Master/Slave” wykorzystuje sie gdy sterownik
pracuje jako urzadzenie nadrzedne, w ukfadzie tréjfazowym
z wykorzystaniem dwoch sterownikow.



5. PIERWSZE URUCHOMIENIE

a) zamontowa¢ sterownik i wykonaé podtaczenia elektryczne,

b) ustawié rodzaj sterowania i wejSciowy sygnat sterujacy,

Tablica 1

Sekcja przetacznika DIP

Sterowanie fazowe (wyk. RPL1-1xxx) 1 (2|3 |45
0..5V 0|0 |1 1
o . 0..10V o001
Wej$ciowy sygnat sterujacy 020 mA o To ol
4..20 mA 0l0]O0]O

Soft-Start wytgczony

Rodzaj sterowania Soft-Start wlaczony

Sekcja przetacznika DIP

Sterowanie impulsowe (wyk. RPL1-2xxx)

1 2 3 4

0.5V

0..10V

G Y

WejsSciowy sygnat sterujacy 0 20 mA

-

4..20 mA

ojlOo|lO|O|e&

1
0
0
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Impulsowe - cykl szybki

Rodzaj sterowania Impulsowe - cykl wolny

Przekaznik

0 - przetacznik rozwarty — w pozycji dot (OFF),
1 — przefacznik zwarty — w pozycji géra (ON),
— stan wynikajacy z pozostatych ustawien.

w przypadku sterownika fazowego dodatkowo nalezy ustawic:
c¢) potencjometr ,,Limit” ustawi¢ na min. natomiast ,,Span” na max.

d) wkaczyé napigcie zasilania obwodu odbiornika i uktadu wyzwalania bramkowego

e) nastawié wzmocnienie toru wejSciowego

Dla odbiornikéw rezystancyjnych potencjometr ,Span” nalezy ustawi¢ na maksimum.

W przypadku odbiornikdbw o charakterze indukcyjnym, nalezy uwzgledni¢ przesuniecie fazowe
migdzy pradem i napieciem, zmniejszajagc wzmocnienie tak, aby uzyska¢ regulacje pradu na od-

biorniku w petnym zakresie sygnatu sterujgcego.
f) nastawi¢ ograniczenie pradowe

Przy maksymalnej wartoéci wejéciowego sygnatu sterujacego, nastawi¢ zadang wartos¢ pradu

zwigkszajac nastawe na potencjometrze ,Limit”.

6. SYGNALIZACJA BLEDU

W przypadku stwierdzenia btedu nastepuje wstrzymanie wyzwalania oraz zataczenie przekaznika

PK1 lub PK2 (schemat podtaczen listwy zaciskowe LZ2, pkt 2).

Sterownik zgtasza btad w nastepujgcych przypadkach:

Tablica 2

Opis zdarzen dla przekaznikéw PK1 i PK2

PK1

PK2

Przepalenie bezpiecznika - Fuse Fail

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury radiatora - Over Temp. -

Zewnetrzne wstrzymanie wyzwalania - STOP

—_ |

Ponowne uruchomienie sterownika nalezy przeprowadzi¢ po usunigciu przyczyny awarii.

7. DANE TECHNICZNE

7.1 PARAMETRY ELEKTRYCZNE 0BWODU SILNOPRADOWEGO

Napigcie Moc Parametry bezpiecznika
Lp Prad max. | zasilajace M:dch;::f' tracona w yhem
.| rracm c .| ol \ = :
CHEA) ohwd:i::hlor nika tvg:;" : rIzy ::5 v oznaczenie / producent
230V /50 Hz | 5,7 kW B
1| 258 |400V/50Hz| 10.0kW | <40w | 280 A2s |2 WAOVA ~ S5FE - Bussmann
500V 150 Ho | 12.5 KW 6.9 gRB 000 BS 88/40 — FERRAZ
230V /50 Hz | 9,2 kW B
o | a0A |200V/50Hz| 16.0kW | <65W | 440A2s |OA 50FE ~ Bussmann
500V /50 Ho | 20,0 KW 6.9 gRB 000 BS 88/50 - FERRAZ
230V /50 Hz | 16,0 kW B
3| 708 |200V/50Hz| 28.0kW | <120 W | 3600 A2s [190A 100FE ~Bussmann
500V /50 He | 35.0 kW 6.9 URB 000 BS 88/100 — FERRAZ
230 V /50 Hz | 28,0 kW B
4| 125A |200V/50Hz| 50.0KW | <215W | 9600 A2s |1BO@OJA  200FEE —Bussmamn
500V /50 Ho | 62.0 KW 6.9 URB 000 BS 85/160 —FERRAZ
e Prad uptywu w obwodzie tyrystora: <20 mA

¢ Rodzaj odbiornika:

rezystancyjny lub rezystancyjno-indukcyjny (0,2<cose<1),

r

zgodny z kategorig uzytkowania AC-51 wg PN-EN 60947-4-3 - - - 4

7.2 PARAMETRY ELEKTRYCZNE OBWODU ZASILANIA | STEROWANIA

¢ Napiecie zasilajace UWB:

o Czestotliwo$¢ napiecia zasilajacego:
e Pohdr mocy:

e Wejscie synchronizaciji:

50 Hz
<4,5VA

195...230...253 V a.c.

230V a.c. —wyk. RPL1-xx1xx,

400 V a.c. — wyk. RPL1-xx2xx,
500V a.c. — wyk. RPL1-xx3xx,

e Wejscie sterujace napieciowe: 0.5V,
0..10V;

o Wejscie sterujace pradowe: 0(4)...20 mA,

o Wejscie sterujace impulsowe: 0/4...32V

o Wejscie sygnatu STOP: 4.8V

o Wyjscia sygnatu M/S: 6..12V

¢ Obciazalno$¢ wyjscia 5V: 25 mA

¢ Ohcigzalno$é wyjsé przekaznikowych:
7.3 POZOSTALE PARAMETRY

0...40°C
-25...55°C

¢ Temperatura pracy:
e Temperatura magazynowania:

135 x 231 x 199 mm — wyk. RPL1-x4xx (wykonanie z

Rin = 20 kQ

Rin = 40 kQ
Rin=125Q

Rin = 20 kQ

Rin =1kQ
niestabilizowane

60 mA/350 V, Ron = 35 Q, Uizol =1500 VRums

< 90 %, niedopuszczalne skroplenia

¢ Wilgotnosé:

¢ Pozycja pracy: pionowa

e Wymiary: 135 x 201 x 199 mm
wentylatorem)

e Masa: 4,5 kg

5,0 kg — wyk. RPL1-x4xx (wykonanie z wentylatorem)

7.4 WYMAGANIA BEZPIECZENSTWA

¢ Maksymalne napiecie pracy
wzgledem ziemi:
obwodow
o Stopiei zanieczyszczenia: 2
o Kategoria instalacji 1
o Stopiei ochrony od strony zaciskéw:
o Stopieii ochrony obudowy:

7.5 KOMPATYBILNOSC ELEKTROMAGNETYCZNA

¢ 0Odporno$¢ na zaktécenia:
¢ Emisja zaktocei:

PN-EN 60947-4-3
PN-EN 60947-4-3

IP10 wg PN-EN 60529
IP20 wg PN-EN 60529

Sterownik mocy RPL1 spetnia wymagania normy PN-EN 60947-4-3.

Uwaga:

napiecia zasilajgcego przez zero.

8. KOD WYKONAN

Tablica 2

RPL1-| X | X | X

Sterowanie:
fazowe 1
impulsowe / przekaznik potprzewodnikowy 2
Zakres pradowy:

prad wyjsciowy maksymalny 25 A

prad wyjsciowy maksymalny 40 A

prad wyjsciowy maksymalny 70 A

prad wyjsciowy maksymalny 125 A*

Napiecie odbiornika:
napigcie zasilania
napiecie zasilania
napiecie zasilania

A~ 0N =

-195...230...253 Va.c. 1
-340...400...440Va.c. 2
-425...500...550Va.c. 3

Rodzaj wykonania:
standardowe
specjalne*

XXX | X

00
XX

Wersja jezykowa:
polska

angielska

inna™*

m

Préby odbiorcze:

bez dodatkowych wymagan
z atestem Kontroli Jakosci
inne wymagania

—_

*

wykonanie RPL1- x4xx ma zamontowany wentylator
** numer uzgodniony z producentem

Przyktad zamowienia:
kod: RPL1-1-1-2-00-P -0 oznacza:
RP1 - sterownik mocy typu RPL1
1 - sterowanie fazowe
1- prady wyj$ciowy maksymalny 25 A

2 - napiecie zasilania - 340...400...440 V a.c.

00 - wykonanie standardowe
P - polska wersja jezykowa
0 - bez dodatkowych wymagan.

320 V dla obwodoéw mocy i zasilania, 50 V dla pozostatych

W przypadku sterowania fazowego, sterownik spetnia wymagania kompatybilnosci elektro-
magnetycznej pod wzgledem emisji zaktocern, tylko przy pracy w poblizu przejscia
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