
STEROWNIK MOCY 
TYPU RPL1

INSTRUKCJA OBS£UGI
SZYBKI START

	 Uwaga!		Pe³na wersja instrukcji jest dostêpna do 
               pobrania na stronie: www.lumel.com.pl

1. sterownik .P.1sterownik .P.1 .................................. 1 szt.
2. karta .waranc.jnakarta .waranc.jna ............................. 1 szt.
3. instrukcja obs³u.i sz.bki startinstrukcja obs³u.i sz.bki start ........... 1 szt.

Sterowniki moc. stosowane są w instalacjach silnoprądow.ch, w któr.ch w.stêpują urządzenia 
pod napięciem mogące stanowić źródło niebezpieczeństwa.

Ze względu na bezpieczeństwo personelu powinno się przestrzegać następujących zasad:

·  Urządzenia mo.ą b.ć instalowane, obs³u.iwane oraz konserwowane w.³ącznie przez odpo- 
 wiednio w.kwalifikowan. personel, posiadając. niezbêdną wiedzê o sprzêcie.

·  Sterownik moc. t.pu .P.1 powinien b.ć pod³ączon. do sieci elektroener.et.cznej z.odnie z  
 aktualnie obowiązując.mi przepisami i normami dot.cząc.mi instalacji elektr.czn.ch, w szcze- 
 .ólności dot.cząc.ch ochron. przeciwporażeniowej. 

·  Podczas uruchamiania i obsługi sterownika, należy stosować się do zaleceń zawartych w in- 
 strukcji obs³u.i (w szcze.ólności punkt. 4, 5 i 6).

W.kwalifikowan. personel to osob., które zaznajomione są z instrukcją, montażem, uruchomie-
niem i obs³u.ą produktu oraz posiadają odpowiednie kwalifikacje do w.konania t.ch cz.nności.

 2. BEZPIECZEÑSTWO U¯YTKOWANIA

 1. ZESTAW STEROWNIKA

 3. OPIS P£YTY CZO£OWEJ

Diody sygnalizacyjne:

1	-	Control	       –  dioda zielona; 
                gotowość sterownika do pracy
2	-	Load        –  dioda zielona; 
                wyzwalanie
3	-	Stop         – dioda czerwona;
                zewnętrzne wstrzymanie wyzwalania
4	-	Over	Temp.			– dioda czerwona;
                przekroczenie dopuszczalnej temp.
5	-	Fuse	Fail      – dioda czerwona;
                przepalenie bezpiecznika

6	-	Limit	        –  potencjometr; ograniczenie pr¹du 
                odbiornika (tylko dla sterowania fazowego)
7	-	Span        –  potencjometr; regulacja wzmocnienia 
                toru wejściowego (tylko dla ster. fazowego)
8	-	Prze³¹cznik  –  DIP - SWITCH; do konfiguracji wejść
                analogowych i trybu sterowania

Potencjometr i prze³¹cznik:

Po zdjêciu os³on., dostêpne są zaciski silnoprądowe U1 i U2 (s³użą do pod³ączenia obwodu 
odbiornika), zacisk przewodu ochronne.o PE oraz bezpiecznik B1.

 4. POD£¥CZENIA ELEKTRYCZNE

Pod³¹czenie	odbiornika	w	uk³adzie	jednofazowym.
Do zacisków L1 i N listw. LZ1, należ. pod³ącz.ć zasilanie 230 V/50 Hz.

W prz.padku sterowania fazowe.o (w.k .P.1-1xx) zaciski S1 i S2 uk³adu s.nchronizacji, muszą 
b.ć pod³ączone do obwodu zasilania odbiornika.
W zależności od w.konania:
230 V a.c. – w.k. .P.1-xx1xx,
400 V a.c. – w.k. .P.1-xx2xx,
500 V a.c. – w.k. .P.1-xx3xx.

 a) zasilanie odbiornika UODB=230 V,
 zasilanie UUWB=230 V

b) zasilanie odbiornika UODB=400 V, 
zasilanie UUWB=230 V

Pod³¹czenie	sygna³ów	steruj¹cych	do	listwy	zaciskowej	LZ2.

a) Sterowanie.

    - napiêciowe In-U: 0...5V, 0...10V, 

    - prądowe In-I: 0...20mA, 4...20mA,
    - impulsowe 0/4...32V; (wejście napiêciowe 0...5V).
    - z potencjometru; wejście napiêciowe 0...5V.

    - wstrz.manie w.zwalania; wejście STOP (4...8V/5mA).

b) W.jście M/S (t.lko dla sterowania impulsowego).

W.jście t.pu „Master/Slave” w.korz.stuje siê .d. sterownik 
pracuje jako urządzenie nadrzêdne, w uk³adzie trójfazow.m 
z w.korz.staniem dwóch sterowników.



w prz.padku sterownika fazowe.o dodatkowo należ. ustawić:
c)	potencjometr	„Limit”	ustawić	na	min.	natomiast	„Span”	na	max.
d)	w³¹czyć	napięcie	zasilania	obwodu	odbiornika	i	uk³adu	wyzwalania	bramkowego
e)	nastawić	wzmocnienie	toru	wejściowego
Dla odbiorników rez.stanc.jn.ch potencjometr „Span” należ. ustawić na maksimum.
W prz.padku odbiorników o charakterze indukc.jn.m, należ. uwz.lêdnić przesuniêcie fazowe 
miêdz. prądem i napiêciem, zmniejszając wzmocnienie tak, ab. uz.skać re.ulacjê prądu na od-
biorniku w pe³n.m zakresie s..na³u sterujące.o.
f)	 nastawić	ograniczenie	pr¹dowe
Prz. maks.malnej wartości wejściowe.o s..na³u sterujące.o, nastawić żądaną wartość prądu 
zwiêkszając nastawê na potencjometrze „Limit ’’.

 6. SYGNALIZACJA B£ÊDU

W przypadku stwierdzenia błędu następuje wstrzymanie wyzwalania oraz załączenie przekaźnika 
PK1 lub PK2 (schemat podłączeń listwy zaciskowe LZ2, pkt 2).

Sterownik z.³asza b³ąd w nastêpując.ch prz.padkach:

Ponowne uruchomienie sterownika należ. przeprowadzić po usuniêciu prz.cz.n. awarii.

Opis zdarzeń dla przekaźników PK1 i PK2 PK1 PK2
Przepalenie bezpiecznika - Fuse Fail 1 1
Przekroczenie dopuszczalnej temperatur. radiatora - Over Temp. - 1
Zewnêtrzne wstrz.manie w.zwalania - STOP - 1

Tablica 2

 7. DANE TECHNICZNE

7.1			PARAMETRY	ELEKTRYCZNE	OBWODU	SILNOPR¥DOWEGO

Lp. Pr¹d	max.	
wyjściowy

Napięcie	
zasilaj¹ce	

obwód	odbior-
nika

Moc	max.	
odbior-

nika

Moc	
tracona	w	
tyrysto-

rach

Parametry	bezpiecznika

i2	dt	
przy	415	V

oznaczenie	/	producent

1 25	A
230 V / 50 Hz
400 V / 50 Hz
500 V / 50 Hz

5,7 kW
10,0 kW
12,5 kW 

< 40 W 280 A2s
35	(40)	A	      35FE – Bussmann
6.9 ..B 000 BS 88/40 – FE..AZ

2 40	A
230 V / 50 Hz
400 V / 50 Hz
500 V / 50 Hz

9,2 kW
16,0 kW
20,0 kW

< 65 W 440 A2s
50	A	            50FE – Bussmann
6.9 ..B 000 BS 88/50 – FE..AZ

3 70	A
230 V / 50 Hz
400 V / 50 Hz
500 V / 50 Hz

16,0 kW
28,0 kW
35,0 kW 

< 120 W 3600 A2s
100	A          100FE – Bussmann
6.9 U.B 000 BS 88/100  – FE..AZ

4 125	A
230 V / 50 Hz
400 V / 50 Hz
500 V / 50 Hz

28,0 kW
50,0 kW
62,0 kW

< 215 W 9600 A2s
160	(200)	A      200FEE – Bussmann
6.9 U.B 000 BS 88/160  – FE..AZ

 ·  Pr¹d	up³ywu	w	obwodzie	tyrystora:       < 20 mA
·  Rodzaj	odbiornika:                               rez.stanc.jn. lub rez.stanc.jno-indukc.jn. (0,2<cosj<1),

            
z.odn. z kate.orią uż.tkowania AC-51 w. PN-EN 60947-4-3

7.2			PARAMETRY	ELEKTRYCZNE	OBWODU	ZASILANIA	I	STEROWANIA

· Napięcie	zasilaj¹ce	UWB:  195...230...253 V a.c.
· Częstotliwość	napięcia	zasilaj¹cego: 50 Hz
· Pobór	mocy:    4,5 VA
· Wejście	synchronizacji:  230 V a.c. – w.k. .P.1-xx1xx,
     400 V a.c. – w.k. .P.1-xx2xx,
     500 V a.c. – w.k. .P.1-xx3xx,
· Wejście	steruj¹ce	napięciowe: 0...5 V;  .in = 20 k
     0...10 V;  .in = 40 k
· Wejście	steruj¹ce	pr¹dowe:  0(4)...20 mA; .in = 125 
· Wejście	steruj¹ce	impulsowe:  0/4...32 V  .in = 20 k
· Wejście	sygna³u	STOP:  4...8 V  .in = 1 k
· Wyjścia	sygna³u	M/S:  6...12V  niestabilizowane
· Obci¹żalność	wyjścia	5V:  25 mA
· Obciążalność wyjść przekaźnikowych: 60 mA/350 V, .on = 35 , Uizol =1500 V.MS

7.3			POZOSTA£E	PARAMETRY

·	 Temperatura	pracy:	 	 0...40oC
·	 Temperatura	magazynowania:		 -25...55oC
·	 Wilgotność:	 	 	 < 90 %, niedopuszczalne skroplenia
·	 Pozycja	pracy:		 	 	 pionowa
·	 Wymiary:	 	 	 135 x 201 x 199 mm
	 	 	 	 	 135 x 231 x 199 mm – w.k. .P.1-x4xx (w.konanie z  
     went.latorem)
·	 Masa:	 	 	 	 4,5 k.	
	 	 	 	 	 5,0 k. – w.k. .P.1-x4xx (w.konanie z went.latorem) 

7.4			WYMAGANIA	BEZPIECZEÑSTWA

·	 Maksymalne	napięcie	pracy	
	 względem	ziemi:	 	 	 320 V dla obwodów moc. i zasilania, 50 V dla pozosta³.ch  
     obwodów
·	 Stopień	zanieczyszczenia:	 	 2
·	 Kategoria	instalacji	 	 III
·	 Stopień	ochrony	od	strony	zacisków:	 IP10 w. PN-EN 60529
·	 Stopień	ochrony	obudowy:	 	 IP20 w. PN-EN 60529

7.5				KOMPATYBILNOŒÆ	ELEKTROMAGNETYCZNA

·	 Odporność	na	zak³ócenia:	 	 PN-EN 60947-4-3
·	 Emisja	zak³óceń:	 	 	 PN-EN 60947-4-3

Sterownik moc. .P.1 spe³nia w.ma.ania norm. PN-EN 60947-4-3.
Uwaga:  W przypadku sterowania fazowego, sterownik spe³nia wymagania kompatybilności elektro-
  magnetycznej pod względem emisji zak³óceń, tylko przy pracy w pobliżu przejścia  
  napięcia zasilaj¹cego przez zero.

 8. KOD WYKONAÑ

Tablica 2

Prz.k³ad zamówienia:
kod: RPL1	-	1	-	1	-	2	-	00	-	P	-	0 oznacza:
    RP1 -  sterownik moc. t.pu .P.1
         1 -  sterowanie fazowe
         1 -  prąd. w.jściow. maks.maln. 25 Aprąd. w.jściow. maks.maln. 25 A
         2 -  napiêcie zasilania - 340...napiêcie zasilania  - 340...400...440 V a.c.
       00 -  w.konanie standardowew.konanie standardowe
         P -  polska wersja jêz.kowa
         0 -  bez dodatkowych wymagań.

.P.1 - X X X XX X X
Sterowanie:
fazowe 1
impulsowe / przekaźnik półprzewodnikowy 2
Zakres	pr¹dowy:
prąd w.jściow. maks.maln. 25 A          1
prąd w.jściow. maks.maln. 40 A                2
prąd w.jściow. maks.maln. 70 A                     3
prąd w.jściow. maks.maln. 125 A* 4

Napięcie	odbiornika:
napiêcie zasilania           	-	195...230...253	V	a.c. 1
napiêcie zasilania            -	340...400...440	V	a.c. 2
napiêcie zasilania           	-	425...500...550	V	a.c. 3
Rodzaj	wykonania:
standardowe 00
specjalne** XX
Wersja	językowa:
polska P
an.ielska E
inna** X
Próby	odbiorcze:
bez dodatkowych wymagań 0
z atestem Kontroli Jakości 1
inne w.ma.ania X

*  w.konanie .P.1- x4xx ma zamontowan. went.lator
** numer uz.odnion. z producentem

  5. PIERWSZE URUCHOMIENIE

a)	zamontować	sterownik	i	wykonać	pod³¹czenia	elektryczne,
b)	ustawić	rodzaj	sterowania	i	wejściowy	sygna³	steruj¹cy,

Sekcja prze³ącznika DIP

Sterowanie	fazowe (w.k. .P.1-1xxx) 1 2 3 4 5

Wejściowy	sygna³	steruj¹cy

0...5 V 0 0 1 1
0...10 V 0 0 0 1

0...20 mA 0 0 0 1
4...20 mA 0 0 0 0

Rodzaj	sterowania
Soft-Start wyłączony 0
Soft-Start włączony 1

Sekcja prze³ącznika DIP

Sterowanie	impulsowe (w.k. .P.1-2xxx) 1 2 3 4 5

Wejściowy	sygna³	steruj¹cy

0...5 V 1 1 0
0...10 V 1 0 0

0...20 mA 1 0 0
4...20 mA 0 0 0

Rodzaj	sterowania
Impulsowe - cykl szybki 1 1
Impulsowe - cykl wolny 0 1

Przekaźnik 1 0

 

Tablica 1

0 – prze³ącznik rozwart. – w poz.cji dó³ (OFF), 
1 – prze³ącznik zwart. – w poz.cji .óra (ON),
          – stan wynikający z pozostałych ustawień.
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